UNICASP

Alunosdo cursode especializa-
¢aoem Automacio e Controle de
Processos Industriais e Agroindus-
triais, modalidade extensio uni-
versitdria, oferecido pela Extecamp
(Escolade Extensdoda Unicamp)
e ministrado sob a responsabili-
dade da Faculdade de Engenha-
ria Agricola (Feagri) da Unicamp,
desenvolveram um robd destina-
doa praticada agricultura de pre-
cisio. O robd possibilita a execu-
¢do automdtica de algumas das
principais tarefas agricolas, entre
as quais semear, adubar e irrigar,
fornecendo acadaumadas plan-
tasa quantidade adequadadein-
SUMOos, 0 que caracteriza esse tipo
de agricultura. Trata-se de um pro-
jeto de baixo custo que pode ser
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Rob0 de baixo custo executa tarefas agricolas

Plantas recebem automaticamente insumos na quantidade necessaria, evitando desperdicios

utilizado em pequenas proprieda-
desoumesmo emambientesresi-
denciais, disponibilizado em pla-
taforma aberta (open-source) de
livre utilizagdo, o que oferece pos-
sibilidades de variadas adaptagoes
campliactes segundo interessese
necessidades dos usudrios.

Esse curso de especializagio,
ministrado pela Feagri hd mais de
dezanos, desenvolvidoem 14 me-
ses, 360 horas e com doze discipli-
nas, é procurado principalmente
porengenheiros recém-formados
ou por profissionaisque se interes-
sam ou ji trabalham com contro-
le e automagdo. O seu objetivo é
formecer complementagio tedri-
ca e pratica para recém-gradua-
dos ou para profissionais do mer-
cado interessados emreciclagem.
E ministrado tanto por docentes

da Unicamp como por
profissionais de enge-
nharias que trazem ex-
periéncias dodiaadia.

O professor Angel
P. Garcia, engenhei-
ro agricola e respon-
sdvel pelo curso, que
acumula o cargo de
diretor associado da
Feagri, e um dos seus
coordenadores, o pes-
quisador eengenheiro
eletricista Claudio K.
Umezu, esclarecem que o pro-
t6tipo do robd construido resul-
ta de um trabalho de conclusio
de curso concebido, projetado e
executado porquatrode seusalu-
nos: Marcos Vinicius Lopes-en-
genheiro eletronico; Cleber Kat-
suaki e Willy Rizola, engenheiros

de controle e automacio; e Ricar-
do Hideyo Hirai, engenheiro de
producdo mecinica, que jd exer-
cematividades profissionais. Tra-
ta-se de um trabalho pritico, in-
serido no contexto daengenharia
agricola, que utiliza grande parte
do que foi ministrado no curso.
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